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MCC-2 LIN

Lineare Steuerung fur zwei Achsen

Die lineare 2-Achsen Schrittmotorsteuerung
MCC-2 LIN ist ein kompaktes Komplettgerat
(CPU, Indexer und Endstufen) zur hochprazi-
sen Ansteuerung von 2-Phasen Schrittmoto-
ren bis 1,7 Apeak Phasenstrom.

Steuerungen der MCC-Serie haben stan-
dardmafBig zahlreiche Ein- und Ausgange
(digital und analog), Encodereingénge zur
Schrittiberwachung, sowie Anschlussmog-
lichkeiten fiir Endlagenschalter.

Durch die Vielfalt der verfligbaren Host-
Schnittstellen (USB, Ethernet, etc.) 4Bt sich
die MCC schnell und unkompliziert auch in

bestehende Anwendungen integrieren. Die
einfach zu programmierende Steuerung
kann iber diese Host-Schnittstelle dann
direkt (remote) oder lokal mit einem aufge-
spielten Ablaufprogramm betrieben werden.

Anwendung

Die exakte Stromform der linearen Endstufe
garantiert die hochprazise Anfahrbarkeit al-
ler 256 Positionen je Vollschritt. Dariiber hin-
aus Uberzeugt die stérungsarme MCC-2 LIN
insbesondere in EMV-sensiblen 2-Achs-Pra-
zisionsanwendungen, in denen auf eine SPS
verzichtet werden kann.

Highlights

LabVIEW®

Stand-alone

Ist die MCC programmiert,
kann sie ohne lbergeordnete
Steuerung betrieben werden.

Stand-alone

Storungsarm
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Storungsarm

Storungsarmer Betrieb fir
sensible Anwendungen in
Medizin und Wissenschaft.

LabVIEW®

LabVIEW® ist eine Simulationssoftware mit
graphischer Bedienoberflache.

Nutzen Sie die von phytron generierten
Vis (Virtuelle Instrumente) und binden Sie
diese in lhr LabVIEW® Projekt ein, um die
MCC-2 LIN bequem aus lhrer gewohnten
Programmierumgebung anzusteuern.

MiniLog-Comm®

Das kostenlose  Windows®-kompatible
Programm  MiniLog-Comm® ermdglicht
die Programmierung und Bedienung
von Schrittmotorsteuerungen sowie das
Erstellen und Ubertragen ganzer Ablauf-
Programme.

Die MiniLog-Comm® Funktionalitdt um-
fasst unter anderem einen Testmodus, den
Motion Creator und die Maglichkeit zur
direkten Befehlseingabe.
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Stand-alone Integrierte Endstufe Digital
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Analog Galvan. Trennung Stérungsarm

2-Achsen Schrittmotorsteuerung mit
linearen Endstufen

Einsatz in besonders EMV-sensiblen
Applikationen mdglich

Phasenstrome bis 1,7 Apeax
Versorgungsspannung 24 bis 48 Vi
Schrittauflosung 1/1 bis 1/256 Schritt

Host-Schnittstellen: USB, Ethernet,
RS 485 oder RS 232

Schnittstellen:

2 Encoder

2 Analog-Eingéange

8 Digitale Eingdnge und 8 Ausgange
4 Endschalter

2 redundant ausgefiihrte Enable
Eingange

Programmierung im bewahrten

MiniLog-Format, tiber DIN 66025 oder
in LabVIEW®

LabVIEW® Treiber zur Einbindung der
MCC in Ihr LabVIEW® Projekt

Remote- oder Local-Betrieb
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Technische Daten

Mechanische Daten

Abmessungen (Bx Hx T)
Gewicht

Montage
Leistungsmerkmale
Schrittmotoren
Versorgungsspannung
Phasenstrom
Schrittauflosung

Max. Schrittfrequenz

Physikalische Auflosung

Hardwareseitige Fehlerer-
kennung

Leitungslangen

Diagnose LEDs

Betriebsarten der Steuerung
Schnittstellen
Analoge Ausgange

Digitale Ausgange

Host-Schnittstellen

Analoge Eingange

Digitale Eingange

Programmierung

Speicher

Einsatzbedingungen
Temperaturen
Verschmutzungsgrad
Relative Luftfeuchtigkeit
Gerateschutz

EMV-Festigkeit/
EMV-Aussendung

Zulassung

108 x 127 x 110 mm; 126 x 127 x 110 mm mit angebautem USB-Konverter bzw. Terminal-Adapter
Ca.1350¢g

Wand- oder Hutschiene

Geeignet fiir die bipolare Ansteuerung von 2-Phasen Schrittmotoren in 4-, (6-) oder 8-Leiter-Ausfiihrung
Steuerung und Motor: 24 bis 48 Vpc; Endschalter und Ausgange: 24 Vpc

Bis 1,7 Apeak

1/1,1/2,1/4,1/5, 1/8, 1/10, 1/20; fiir ruhigeren Motorlauf: 1/32, 1/64, 1/128 bis 1/256 Schritt eines Vollschritts
40.000 Schritte/s

Ca. 51.200 Positionen pro Umdrehung (0,007°/Schritt)bei einem 200-schrittigen Motor.
Fiir Mikroschritt Positionierungen sollte ein Zéhlmodul mit Encoder ausgewertet werden.

* Kurzschluss (zur Phase und Versorgung; zu beiden Phasen; innerhalb einer Phase gegen Masse)
e Ubertemperatur
¢ Unterspannung

Motor: geschirmt: max. 50 m
Signal: geschirmt: max. 100 m

Betriebsbereit, Busy, Fehler

.Remote” - liber Bus; ,Local” - als Stand-alone Gerat mit Ablaufprogramm

2x (A, B, C, D) fiir zwei 2-phasige Schrittmotoren

8 digitale Ausgénge, tberlastsicher, galv. getrennt von Leistungsversorgung / Versorgung tber separat einzuspeisende 24 V;
Belastbarkeit der Ausgange max. 1 A pro Ausgang; fiir alle Ausgange insgesamt max. 4 A zulassig

Wahlweise: USB, Ethernet, RS 485, RS 232

2 x 10 Bit A/D Wandler z. B. fiir den Anschluss eines Joysticks;
Die Versorgung fiir den Joystick (5 Vpc; max. 100 mA] wird von der Steuerung bereitgestellt

« 8 digitale Eingange; galvanisch getrennt, Eingangspegel 24 V

o 4 Endschalter: PNP-Offner/Schliefer

e 2 Encoder fiir wahlweise differentielle Inkrementalgeber oder SSI Absolutencoder
Die Versorgung (5,3 Vpc, max. 200 mA] wird von der Steuerung bereitgestellt

¢ 2 Motor Enable

Kommunikation und Programmierung

MiniLog-Format nach DIN 66025 - MiniLog-Comm® (im Lieferumfang enthalten) - LabVIEW® Vis (im Lieferumfang enthalten)

128 kB Programmspeicher

Betrieb: 5 bis 50 °C; Lager und Transport: -10 bis +85 °C
Grad 2

5 bis 85 %, Klasse 3K3 ohne Betauung

IP 20

Gemaf EN 61000-3-2
GemaB EN 61000-6-1, -3, -4
Gemaf EN6100-4-2...6, -11

CE
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Abmessungen in mm

Blockschaltbild

Bedienelemente

Anschluss PE

Status LED—=
Adressschalter
24\, fur Ausgange

Kabelklemmen zur
Schirmauflage
(auch unten)

Reset

und Endschalter

Analog-Eingang
z.B. fur Joystick |

Host-Schnittstelle—

Endschalter—

1/0—

Eingange flur
Encoder und

Remote/Local

Schrittmotor

Achse 2

Schrittmotor

Mafstabe

Achse 1

Versorgungsspannung
PWR 24 oder 48V,

Motor Enable

Kihlkorper und Lifter

Versorgung PWR
24-48V, /63 A

Versorgung fur
Ausgénge/Endschalter
24V, [ max 4 A

Digitale I/0 (24 V)
8 Eingange

8 Ausgange
Analog-Eingange
Kanal X

Kanal Y
Enable

5V, /100 mA

USB, Ethernet
RS 485, RS 232

Motor  Motor Enable Endschalter
Enable  Monitor 24V Offner 24 Ve
- S S IR —pmmim- O m !
: Optok Optok :
! [ 1 Achs- + '
1 1
qi ol — — | Y contr. 2 | i Schritt-
; Enable Endstufen ! ' motoren
i Achs- Endstufe
I = controller ]
3 1 .
1 I
i i
e |
! e Achs- Endstufe .
o—1 2 [ controller 2
! 2 2
I & Main !
! Prozessor !
| I
] i Encoder*
| i
; Encoder- ;
-— aus- i
i wertung —o—@
! Host !
; Interface - ,9! 5V,./200 mA
i N~ = N i pro Encoder
Reset Remote/ Status *Inkrementalgeber

Local LED

oder Absolutencoder
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Positioniergenauigkeit
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Ausschnitt bei 1/128 Schrittaufldsung /128 Schrittauflésung mit Korrektur nach Encoder-Auswertung
Bestellschlissel
Lieferumfang
H : & . . -
Die variablen Elemente & y5 ¥ F/7. * Eine CD-ROM mit MiniLog-Comm® Soft-
des Produkts sind farblich s s & 7 &3 ware, LabVIEW® Vs und USB-Treiber
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| Muster-Bestellschiiissel " mcc-2un S20 48 miniE uss Bw S s [ Optionales Zubehor

Kabelkonfektion
Netzteil SPH 240-4805

Varianten o
e Bedienterminal BT 5
Host-Schnittstelle UsB USB Schnittstelle .
ETH Ethernet Schnittstelle ¢ Mini-USB-RS 485-Konverter
RS 485 RS 485/4-Draht Schnittstelle
RS 485-USB RS 485/4-Draht + USB-Konverter
RS 232 RS 232 Schnittstelle
Montageart w Wandmontage
H Angebauter Hutschienenclip fiir Tragschienenmontage
Adapter B RS 232 Adapter fiir Bedienterminal BT 5

Windows® ist eine eingetragenen Marke der Fa. Microsoft.

LabVIEW® ist eine eingetragene Marke der Fa. National Instruments Corporation.

MiniLog-Comm® ist eine eingetragene Marke der Fa. Phytron GmbH.

Phytron GmbH

Industriestrafle 12 - 82194 Grobenzell
T +49-8142-503-0 F +49-8142-503-190
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